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Rechtliche Hinweise

Warnhinweiskonzept

Dieses Handbuch enthalt Hinweise, die Sie zu lhrer personlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von
Sachschaden beachten miissen. Die Hinweise zu lhrer personlichen Sicherheit sind durch ein Warndreieck
hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen Sachschaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Gefédhrdungsstufe
werden die Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellit.

/N\GEFAHR

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten wird, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/N\WARNUNG

bedeutet, dass Tod oder schwere Kdrperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
Vorsichtsmaflinahmen nicht getroffen werden.

/\VORSICHT

mit Warndreieck bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

VORSICHT

ohne Warndreieck bedeutet, dass Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG

bedeutet, dass ein unerwiinschtes Ergebnis oder Zustand eintreten kann, wenn der entsprechende Hinweis
nicht beachtet wird.

Beim Auftreten mehrerer Gefahrdungsstufen wird immer der Warnhinweis zur jeweils héchsten Stufe verwendet.
Wenn in einem Warnhinweis mit dem Warndreieck vor Personenschaden gewarnt wird, dann kann im selben
Warnhinweis zusétzlich eine Warnung vor Sachschaden angefiigt sein.

Qualifiziertes Personal

Das zu dieser Dokumentation zugehdérige Produkt/System darf nur von fiir die jeweilige Aufgabenstellung
qualifiziertem Personal gehandhabt werden unter Beachtung der fiir die jeweilige Aufgabenstellung zugehdrigen
Dokumentation, insbesondere der darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes Personal ist
auf Grund seiner Ausbildung und Erfahrung beféhigt, im Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu
erkennen und mdgliche Gefahrdungen zu vermeiden.

BestimmungsgemaRer Gebrauch von Siemens-Produkten

Marken

Beachten Sie Folgendes:

/\WARNUNG

Siemens-Produkte dirfen nur fiir die im Katalog und in der zugehérigen technischen Dokumentation
vorgesehenen Einsatzfalle verwendet werden. Falls Fremdprodukte und -komponenten zum Einsatz kommen,
mussen diese von Siemens empfohlen bzw. zugelassen sein. Der einwandfreie und sichere Betrieb der
Produkte setzt sachgemafien Transport, sachgeméle Lagerung, Aufstellung, Montage, Installation,
Inbetriebnahme, Bedienung und Instandhaltung voraus. Die zuldssigen Umgebungsbedingungen miissen
eingehalten werden. Hinweise in den zugehoérigen Dokumentationen missen beachtet werden.

Alle mit dem Schutzrechtsvermerk ® gekennzeichneten Bezeichnungen sind eingetragene Marken der
Siemens AG. Die Ubrigen Bezeichnungen in dieser Schrift kbnnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte flr
deren Zwecke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.
Dennoch kdnnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstandige Ubereinstimmung
keine Gewahr ibernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift werden regelmaRig tberprift, notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.
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Einleitung

Voraussetzung

Giiltigkeit

Diese Anleitung fuhrt Sie an einem konkreten Beispiel durch dreizehn
Inbetriebnahmeschritte bis zu einer funktionierenden Anwendung, bei der Sie eine
Verfahrbewegung ausfiihren, um die Grundfunktionen der CPU 317T-2 DP
kennen zu lernen.

Der zeitliche Aufwand firr das Beispiel betragt je nach Erfahrung 2 bis 3 Stunden.

Hinweis

Das vorliegende Getting Started setzt voraus, dass Sie als Antrieb einen SINAMICS S120
an die DP(DRIVE)-Schnittstelle der CPU 317T-2 DP angeschlossen haben. Sie kénnen auch
einen anderen Antrieb anschliel3en, das prinzipielle Vorgehen bleibt gleich.

Falls Sie einen anderen Antriebstyp einsetzen, kann eine zusatzliche Software fiir die
Konfigurierung und Inbetriebnahme des Antriebs erforderlich sein:

Z. B. fir SIMODRIVE 611U benétigen Sie zusatzlich die Software SimoComU.
Beachten Sie in jedem Fall die zugehorige technische Information des Antriebs.

Falls Sie keinen Antrieb zur Verfiigung haben, empfehlen wir lhnen, mit einer virtuellen
Achse zu arbeiten, wie in Kapitel "Sonderfall - Ansteuern einer virtuellen Achse (Seite 60)"
beschrieben.

Das Handbuch gilt fiir folgende Komponenten:
e CPU 31xT ab V2.7/4.1.5

e SINAMICS S120 ab V2.6.2

® S7-Technology ab V4.2 SP1

Hinweis

Sie kdnnen statt der CPU 317T-2 DP auch die CPU 315T-2 DP verwenden. Dazu wahlen
Sie in HW Konfig die CPU 315T-2 DP aus. Die Projektierungsschritte unterscheiden sich
sonst nicht.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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Einleitung
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Vorbereitung

2.1 Voraussetzungen

Voraussetzungen

Folgende Voraussetzungen missen erfillt sein:

Sie haben eine S7-300-Station, bestehend aus:
— Stromversorgung (PS), z. B. 6ES7307-1KA00-0AAQ
— CPU 317T-2 DP mit MMC (ab 8 MByte), z. B. 6ES7317-6TK13-0AB0 V2.7/V4.1.5.

— optionale Digitaleingabebaugruppe (DI) mit Busverbinder,
z. B. 6ES7321-1BH02-0AA0

— optionale Digitalausgabebaugruppe (DO) mit Busverbinder,
z. B. 6ES7322-1BH01-0AA0Q

— optional zwei Frontstecker fir die Digitalbaugruppen

Auf lhrem PG mit MPI-Schnittstelle sind folgende Softwarepakete und Inbetriebnahme
Tools korrekt installiert:

- STEP 7 ab V5.4 SP5
— S7-Technology ab V4.2 SP1

Das PG ist an die CPU Uber die MPI/DP-Schnittstelle angeschlossen
(Ubertragungsrate bis 12MBit/s; voreingestellt 187,5 kbit/s):

- PROFIBUS-Kabel 6ES7901-4BD00-0XAO0 (fiir Ubertragungsraten bis 12 Mbit/s)

Uber die DP(DRIVE)-Schnittstelle der CPU 317T-2 DP ist ein SINAMICS S120
angeschlossen.

Der SINAMICS S120 besteht aus folgenden Baugruppen:

— Control Unit CU320 mit Terminal Board TB30 (6SL3040-0MAO0-0AA1)
— Smart Line Module 5 kW (6SL3130-6AE15-0AA0-Z)

— Single/Double Motor Module 3 A (6SL3120-2TE13-0AA0-Z)

— 1 Synchronmotor 1FK7022-5AK71-1AG3 mit Inkrementalgeber sin/cos 1 Vpp lber
Sensor Module Cabinet SMC20 (6SL3055-0AA00-5BA1)

— 1 Synchronmotor 1FK7022-5AK71-1LG3 mit DRIVE-CLiQ-Schnittstelle:
Absolutwertgeber EnDat 512 S/R

— Referenzscheiben fiir Lagebeobachtung
— Bedienbox zur Soll-/Istwertkopplung tber Klemmen
Bei SINAMICS S120 sind die Werkseinstellungen hergestellt.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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Vorbereitung

2.1 Vooraussetzungen

Die Firmware-Version lhres SINAMICS S120 ist Ihnen bekannt.

Wenn lhnen die Firmware-Version nicht bekannt ist, dann finden Sie die
Firmware-Version im mitgelieferten Zertifikat. Alternativ kénnen Sie auch auf der CF-Card
die Datei "content.ixt" 6ffnen. Die Firmware-Version steht im Eintrag "Internal Version".
Nahere Informationen zum Auslesen der Firmware-Version finden Sie in der
Produktinformation des SINAMICS S120.

Hinweis

Wir haben als Beispiel fiir einen Antrieb einen SINAMICS S120 Trainings Case fir dieses
Getting Started verwendet. Sie erhalten den Trainings Case unter folgenden
Bestellnummern:

¢ 1-Achs-Ausfiihrung mit Motor 1FK7
6Z2B2480-0AA00

e 2-Achs-Ausfiihrung mit Motoren 1FK7
6Z2B2480-0BA00

Der Aufbau ist komplett aufgebaut und verdrahtet. Hinweise hierzu finden Sie im
Getting Started CPU 31x: In Betrieb nehmen.

e Sie haben zur Sicherheit von Anlage und Bedienpersonal Hardwareendschalter und

NOT-AUS-Schalter vorgesehen.

/I\WARNUNG

Die S7-300 als Bestandteil von Anlagen bzw. Systemen erfordert je nach Einsatzgebiet
die Beachtung spezieller Regeln und Vorschriften.

Bei Nichtbeachtung dieser Vorschriften kann es zu schweren Kérperverletzungen und
zur Beschadigung von Maschinen und Einrichtungen kommen.

Beachten Sie bitte die geltenden Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften,
z. B. IEC 204 (NOT-AUS-Einrichtungen).

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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Vorbereitung

2.2 Aufgabe

Beispielaufbau

Einstellung der Netzspannung [
Stromversorgung EIN/AUS \li

Profilschiene —_|

Technologie-CPU

2.2 Aufgabe

LEDs
i/ \\w = Integrierte Ein-/Ausgéange fiir Technologie
E | ] MMC
| 1 11— Betriebsarten-Schalter
= PS CPU L |
DI DO

PG/PC Programmiergerat

PROFIBUS Kabel

—
zum Anschluss an
MPI-Schnittstelle

die

/ \
e T
Programmiergerat
(PG) mit
-STEP 7
- S7-Technology

PROFIBUS DP (DRIVE)

SINAMICS S120
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Vorbereitung

2.2 Aufgabe

Aufgabe

Sie projektieren mit HW Konfig und S7T Config eine Achse. Anschlielend verfahren Sie
diese Achse mit Hilfe eines STEP 7-Anwenderprogramms.

Die Aufgabe ist in folgende Lerneinheiten unterteilt:

Schritt Lerneinheit

Verdrahten

CPU 317T-2 DP in HW-Konfig projektieren

Ubertragungsrate an der MPI/DP-Schnittstelle umstellen und Konfiguration laden

DP(DRIVE) projektieren

Generierung der Technologie-Systemdaten aktivieren

Antrieb in HW Konfig projektieren

PG/PC-Schnittstelle fir Zugang zum Antrieb projekti

eren

O N[O |~ |WIN|~

Hardwarekonfiguration in die Zielhardware laden

©

SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

-
o

Achsen in S7T Config projektieren

—_
—_

Technologie-Datenbausteine erzeugen

N
N

Achse aus dem STEP 7-Anwenderprogramm ansteuern

-
w

Probelauf

Einsatz des Stationsassistenten

Wenn Sie nach Schritt 1 die T-Station mit Hilfe des Stationsassistenten anlegen, kdnnen Sie
die Schritte 2 bis 5 in einem Schritt durchfuihren und mit Schritt 6 fortfahren.

CPU 31
10

7T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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Lerneinheiten 3

3.1 1. Schritt: Verdrahten

/I\WARNUNG

Sie kdnnen mit spannungsfihrenden Leitungen in Bertihrung kommen, wenn Baugruppen
an das Netz angeschlossen sind.

Verdrahten Sie die S7-300 nur im spannungslosen Zustand. Pressen Sie auf die
Leitungsenden ausschlieBBlich Aderendhulsen mit Isolierkragen auf. Haben Sie die
Baugruppen verdrahtet, missen Sie zunachst alle Fronttiren schlie3en.

Erst dann durfen Sie die Gerate wieder einschalten.

Vorgehensweise

Sie finden eine Beschreibung der Montage und Verdrahtung der CPU 317T-2 DP in der
Getting Started Collection Automatisierungssystem S7-300: CPU 31x: In Betrieb nehmen.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120

Getting Started, 09/2011, ASE00480390-05 11



Lerneinheiten

3.1 1. Schritt: Verdrahten

PROFIBUS-Adresse an CU320 einstellen

Stellen Sie die PROFIBUS-Adresse des SINAMICS auf PROFIBUS-Adresse 4 ein.
Die Einstellung der PROFIBUS-Adresse wird an der CU320 direkt per Hardware
DIP Schalter nach folgendem Schema vorgenommen:

Control Unit

PROFIBUS-Diagnose-LED "DP1"

@ PROFIBUS-Schnittstelle
@)
® PROFIBUS-Adressschalter

Bild 3-1 Schematische Darstellung der Control Unit CU320

[ &

PROFIBUS- _— |

Schnittstelle

DP ADDRESS ﬂﬁ“
iiﬂiiii\i&_”

20 21 22 23 2% 28 28
0+0+4+0+0+0+0=4

]

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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Lerneinheiten

3.2

3.2 Optional: T-Station mit Hilfe des Assistenten anlegen

Optional: T-Station mit Hilfe des Assistenten anlegen

Der Stationsassistent hilft lhnen, mehrere Schritte bei der Projektierung einer CPU 31xT in
einem Arbeitsgang durchzufihren. Sie haben folgende Mdglichkeiten:

® Den Stationsassistenten benutzen

Sie fuhren die nachfolgend beschriebenen Schritte durch und fahren danach mit der
Lerneinheit "6. Schritt" fort.

® Den Stationsassistenten nicht zu benutzen

Sie fuhren die nachfolgend beschriebenen Schritte nicht durch, sondern fahren mit der
Lerneinheit "2. Schritt" fort.

Vorgehensweise

Folge Tatigkeit
1 Erstellen Sie im SIMATIC Manager ein neues Projekt (z. B. "Getting Started CPU 317T").
2 Wabhlen Sie den Menibefehl Einfligen > Station > SIMATIC T-Station.

Der Dialog "T-Station anlegen" 6ffnet sich.

Wahlen Sie folgende Einstellungen in den Feldern:

"CPU-Typ": CPU317T-2 DP

Option "Technologie-Systemdaten generieren" aktiviert
"MPI/DP": Neu, Typ MPI, Ubertragungsgeschw. 1,5 Mbit/s
"PG/PC": Nicht verwenden

In allen anderen Feldern ibernehmen Sie die Voreinstellungen.

Bei Bedarf betatigen Sie die Schaltflache "Hilfe", um zuséatzliche Informationen zu erhalten.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
Getting Started, 09/2011, A5E00480390-05 13



Lerneinheiten

3.2 Optional: T-Station mit Hilfe des Assistenten anlegen

Folge Tatigkeit
3

-station anlegen - PROJECT-CPU3LTT

CPU-Typ |CPU317T-2DP  +|

v Technologie-Systerndaten generieren

MPIDF
" Micht vernetzt Marme: | J
& Neu Typ: [mPl -

e Adresse:
Ubetragungs-Geschw.: [1 5 whit/s -

DP{DRIVE)

Aguidistanter DP-Zyklus: [3.000 =

g | El

~

FPG/PC

& Micht verwenden Marne: J

" Meu I~

~

Abbrechen Hilfe

Bestatigen Sie mit "OK".
Ergebnis: Im Projekt wird eine neue SIMATIC 300-Station mit einer CPU 317T-2 DP (neueste Version)

angelegt.
4 Offnen Sie die Hardware-Konfiguration und fiigen Sie eine Digitaleingabe- und eine
Digitalausgabebaugruppe ein, wie in der Lerneinheit "2. Schritt" beschrieben.
5 Laden Sie die Hardware-Konfiguration ins Zielsystem, wie in der Lerneinheit "3. Schritt" beschrieben.
6 Uberspringen Sie die nichsten Lerneinheiten und fahren Sie mit der Lerneinheit "6. Schritt: Antrieb in

HW Konfig projektieren (Seite 20)" fort.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
14 Getting Started, 09/2011, A5E00480390-05



Lerneinheiten

3.3

3.3 2. Schritt: CPU 317T-2 DP in HW-Konfig projektieren

2. Schritt: CPU 317T-2 DP in HW-Konfig projektieren

Vorgehensweise

Bestatigen Sie das Meldungsfenster mit "OK".

Folge Tatigkeit Ergebnis
1 Erstellen Sie im SIMATIC Manager ein neues Projekt Die SIMATIC 300-Station erscheint
(z. B."GS_317T2-DP_mit_S120") und fligen Sie eine im SIMATIC Manager.
SIMATIC 300-Station hinzu.
2 Offnen Sie HW Konfig, indem Sie die Station "SIMATIC 300" HW Konfig 6ffnet sich.
auswahlen und auf "Hardware" doppelklicken.
3 Wahlen Sie im Hardware Katalog das Hardwareprofil Das Verzeichnis
"SIMATIC Technology-CPU". "SIMATIC Technology" wird
angezeigt.
4 Flgen Sie per Drag&Drop eine Profilschiene in das Stationsfenster Die Profilschiene wird angelegt.
von HW Konfig ein.
5 Flgen Sie der Profilschiene per Drag & Drop die Die Stromversorgungsbaugruppe
Stromversorgungsbaugruppe "PS 307 10A" hinzu. erscheint in der Profilschiene.
6 Figen Sie per Drag & Drop die CPU 317T-2 DP zur Profilschiene hinzu.
[2 HW Konfig - SIMATIC 300(1)
Station  EBearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe
s S S s D
= . . ol x|
U] SIMATIC 300(1) {Konfiguration) -- GS_317T2-DP
Suchen: | #t
Erofil.  |SIMATIC Technology-CPU -
1 PS5 307 104 l e =l
2 =0 SIMATIC Technolagy ~
3 - SIMATIC 200 F
4 +-(] CP-300
B =L CPU-300
B +-{_] CPU 315T-2 DP
7 =-{_] CPU H7T-2DP
- +-(_] BES7 317-ETI10-04B0
7 =1 BEST 3 7-6TK13-04B0
B veeid11
4= o uR Flv2 7415
Stockal ; Bl - +-(_] CPU 31 7TF-2 DP v
teckplatz AUgIUppe estellnunn... | FL.
EESY 317-ETE13-04B0 A T
1 [4 Ps 07104 BEST 3071KAL | |atheitsspeicher 1024KB: 0.05ms/kaw'; MPI/DP + A
2 DP[DRME]-Anschiuf; einzeiliger Aufbau; Sende-
3 und Empfanagzfahigkeit fir direkten -
Dricken Sie FL, um Hilfe zu erhalten, And
Ein Meldungsfenster wird eingeblendet.
7 Die Ubertragungsgeschwindigkeit &ndern Sie im nachsten Schritt. Ein Dialogfeld zur Einstellung der

PROFIBUS-Eigenschaften der
MPI/DP-Schnittstelle 6ffnet sich.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
Getting Started, 09/2011, A5E00480390-05
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Lerneinheiten

3.3 2. Schritt: CPU 317T-2 DP in HW-Konfig projektieren

Folge Tatigkeit Ergebnis
8 Ubernehmen Sie die Standardeinstellungen der
PROFIBUS-Konfiguration mit "OK".
9 Fligen Sie eine Digitaleingabe- und eine Digitalausgabebaugruppe ein.
Der Aufbau hat dann folgendes Aussehen:
[ Konfig - SIMATIC 300(1)
Station Bearbeiten  Einfagen  Zielsystem  Ansicht  Extras  Fensker  Hilfe
e B & I E Y s
I SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- Getting Started CPU 31 Sl
Suchen; | it dhi
Brofil: SIMATIC Technalagy-CPU -
PG 907 104 cror | echhnahogy J
CPU 317T-2 DP +-[_] Metziibergang ”~
AP +-[_] P5-300
Technology - +-[_] RACK-300
DEOANE) --[C 5M-300
S Fechnaiogyy +-[C] Al-300 L8
DI ExDC24 =2 +-[ Al/40-300
< (1] 40-300
+-[_7 DI-300
0 UR +-(Z1 DI/D0-300
ﬂ:l (0 -] DO-300
Stackplatz Eaugruppe Eestellnummer [d SM322D016xACT
1 FS 307 104 EEST 307-1KAND-0a40 { 5M 322 DOTERACT
2 CPU 317T-2 DP BESY 317-6TK13-0ABD [ 5M 322 DOTERACT
A MEAE S D016:0Cfad
F Fechmolfoqy < | >
A LEFREAE EEST 322-1BHO0-0440 £,
v r A Tahewvbvnyd Digitalauzgabebaugr. DOTE 24 /0 B, =
4 DI1E«DC24y BES7 321-1BHO0-0AA0 WU[ZB'UHQ 8, nicht fiir &utbau mit aktiven
5 DO1EDC24v /L5, EES7 322-1BHO0-0AAD Busmadulen
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
16 Getting Started, 09/2011, A5E00480390-05



Lerneinheiten

3.4

3.4 3. Schritt: Ubertragungsrate an der MPI/DP-Schnittstelle umstellen und Konfiguration laden

3. Schritt: Ubertragungsrate an der MPI/DP-Schnittstelle umstellen

und Konfiguration laden

Vorgehensweise

Folge Tatigkeit Ergebnis
1 Doppelklicken Sie in der Profilschiene auf "MPI/DP", Das Dialogfeld "Eigenschaften - MPI/DP"
um in HW Konfig die MPI/DP-Schnittstelle (X1) zu &ffnen. offnet sich.
2 Klicken Sie auf die Schaltflache "Eigenschaften". Das Dialogfeld "Eigenschaften - MPI-
Schnittstelle MPI/DP" 6ffnet sich.
3 Legen Sie ein neues Subnetz vom Typ MPI an. Das Dialogfeld "Eigenschaften - Neues
Subnetz MPI" 6ffnet sich. Werksseitig ist die
Ubertragungsgeschwindigkeit der
MPI-Schnittstelle mit 187 kbit/s vorbelegt,
d.h. die PG/PC-Schnittstelle muss wie in den
Voraussetzungen beschrieben eingestellt
werden.
4 Im Register "Netzeinstellungen" wahlen Sie als
Ubertragungsgeschwindigkeit "1,5 Mbit/s".
5 Bestatigen Sie alle offenen Dialogfelder mit "OK". Damit haben Sie die projektierte
Ubertragungsgeschwindigkeit der
MPI-Schnittstelle der CPU erhoht,
d.h. Daten kénnen damit spater schneller
Ubertragen werden.
6 Wahlen Sie den Menubefehl Zielsystem > Laden in Das Dialogfeld
Baugruppe, um die Konfiguration im Zustand STOP der "Teilnehmeradresse auswahlen" 6ffnet sich.
CPU zu Ubertragen.
7 Wahlen Sie im Dialogfeld "Zielbaugruppe auswahlen" die Die Daten werden vom PG/PC in die CPU
CPU aus und bestatigen Sie mit "OK". Ubertragen.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.5 4. Schritt: DP(DRIVE) projektieren

3.5

4. Schritt: DP(DRIVE) projektieren

Vorgehensweise

Folge Tatigkeit Ergebnis
1 Doppelklicken Sie in der Profilschiene auf "DP(DRIVE)", um | Das Dialogfeld "Eigenschaften - DP(DRIVE)"
in HW Konfig das Dialogfeld "Eigenschaften - DP(DRIVE)" | ¢ffnet sich.
zu 6ffnen.
2 Klicken Sie auf die Schaltflache "Eigenschaften". Das Dialogfeld "Eigenschaften - PROFIBUS
Schnittstelle DP(DRIVE)" 6ffnet sich.
3 Geben Sie als PROFIBUS-Adresse "2" ein.
4 Klicken Sie auf die Schaltflache "Neu", um ein neues Das Dialogfeld "Eigenschaften - Neues
Subnetz PROFIBUS zu erstellen. Subnetz PROFIBUS" 6ffnet sich.
5 'f“ Register "Netzeinstellungen" wird die
Ubertragungsgeschwindigkeit des Profibus-Netzwerks
eingestellt. Tragen Sie hier eine
Ubertragungsgeschwindigkeit von 12 Mbit/s ein.
Belassen Sie das Profil fiir das Subnetz auf "DP".
6 Bestatigen Sie alle gedffneten Dialogfelder von HW Konfig
mit "OK".
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.6 5. Schritt: Generierung der Technologie-Systemdaten aktivieren

3.6 5. Schritt: Generierung der Technologie-Systemdaten aktivieren

Vorgehensweise

Folge Tatigkeit Ergebnis

1 Doppelklicken Sie in der Profilschiene auf "Technologie". Das Dialogfeld "Eigenschaften Technologie"
o6ffnet sich.

2 Wahlen Sie das Register "Technologie-Systemdaten" und aktivieren Sie das Kontrollkastchen

"Technologie-Systemdaten generieren". Bestatigen Sie mit "OK".

Eigenschaften - Technologie - (RO/S3) rz|

Allgerein  Technalogie-Systemdaten l

v Technologie-Systerndaten generieren

ibbrechen Hilfe

Ergebnis: Wenn Sie spater im Verlauf des Getting Started die Daten in das Zielsystem laden, dann werden
auch die Technologie-Systemdaten mit erzeugt und auf die CPU 317T-2 DP geladen.

Hinweis: Wenn Sie das Kontrollkastchen nicht aktivieren, dann werden die Technologie-Systemdaten auch
nicht erzeugt.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.7 6. Schritt: Antrieb in HW Konfig projektieren

3.7 6. Schritt: Antrieb in HW Konfig projektieren
Vorgehensweise
Folge Tatigkeit Ergebnis
1 Offnen Sie im HW Katalog die Baumstruktur
SIMATIC Technology > PROFIBUS-DP(DRIVE) > Antriebe
> SINAMICS.
2 Wahlen Sie die Antriebskomponente "SINAMICS S120" aus der Baumstruktur des HW Katalogs aus.
(X3 HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- SINAMICS_GS] - B)]
Eﬂ] Station  Bearbeiten Einflgen  Zielsystem  Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe - 8 X
D2 & 260 dad O S N
+ ol x|
1 o Suchen: | it dhi
)3? ;2?/;; fI:20F ... Erofi.  [SIMATIC Technology-CPU |
3 Technologie =[] PROFIBUS-DPIDRIVE) ~
X3 BADAIVE] S
X7 [ PROABUSIT): DP-Mastersyste + (1] MASTERDRIVES CBF2
4 DI1ExDC24Y ¥-] MICROMASTER 4
5 D01 ExDC24Y /0 5é +-(] SIMODRIVE
B = 2 SINAMICS
= +-(Z] SINAMICS DCM
s +-Z7 SINAMICS G120
< > +-27 SINAMICS G130
-] SINAMICS G150
ﬂﬂ [ UR (2] SINAMICS GL1SD
(2] SINAMICS GM150
Steckplatz Baugruppe ... | B... | Fi.. E. |A.|E.|A& KJ +-{27 SIMAMICS 5110
1 - =2 SINAMICS 5120
2 CPU 317T-2 DP[GES#V2.7 & 5120 CUR0DP
X7 MR ] @ 512000320
] Fechnologe v i @ 5120003202 0P
HE DARSED s +-(Z] SINAMICS 5150
r? A & & +-(Z] SINAMICS SL180 3
4 DI1ExDC24Y BES? 0.1 i n;_nn_u_ = _[_5'1'201 x
- -l .Y
5 DOTB«DC24V/0.04PES 7 4.5 DP-Slave SINAMICS 5120 CU320. Drive A
E ES/SIMOTIOMN-Schnittstelle, zvklische und
! b azpklische Kommurikation, w
NCriicken Sie F1, um Hife zu erhalten. &nd
3 Ziehen Sie den Antrieb per Drag & Drop auf das Das Dialogfeld "Eigenschaften - PROFIBUS
DP-Mastersystem des DP(DRIVE). Schnittstelle SINAMICS " 6ffnet sich.
4 Geben Sie als PROFIBUS-Adresse "4" ein und bestatigen Das Dialogfeld "Eigenschaften - SINAMICS"
Sie mit "OK". offnet sich.
5 Wahlen Sie die zu Ihrem SINAMICS passende Gerateversion aus, z. B. 2.6.2 und bestétigen Sie mit "OK".
6 Das Dialogfeld "DP Slave Eigenschaften" éffnet sich. Offnen Sie das Register "Taktsynchronisation".
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.7 6. Schritt: Antrieb in HW Konfig projektieren

Folge Tatigkeit ‘ Ergebnis

7 Aktivieren Sie das Kontrollkastchen "Antrieb auf aquidistanten DP-Zyklus synchronisieren" und stellen Sie
die Zeitfaktoren wie dargestellt ein.

DP Slave Eigenschaften &l

Allgemeinl Konfiguration T aktspnchranisation ] Querverkehr - Ubersicht]

¥ Artrieb auf aquidistanten DP-Zpklus synchronisieren

MHetzeinztellungen in ms

Lﬁquidistanter Buzzykluz nicht aktiviert

Baquidistanter DF-Zyklus: 10000 Anteil Data_Ewchange_Time Tdw  |0.133

- Faktar R azter/B azizzeit [mz]
Metewplicions oo L[| =], [
Faltor R aster/B azigzeit [mz]
DP-Zyklus Tdp [ms] |1.DDD = |8 j . |D.125
Faktar R azter/B azizzeit [mz]
Zeit Ti [mz] =
[lztwerterfaszung): |D'125 = |-I = " |D'125
Faktar R azter/B azizzeit [mz]

Zeit To [mz]
[Salertubernahmel: |D'3?5

Ahbgleich
Abbrechen Hilfe

8 Klicken Sie auf die Schaltflache "Abgleich". Folgende Komponenten werden mit den
eingestellten Werten abgeglichen:

E

[

4 |0125

e DP-Zyklus im DP-Mastersystem

¢ alle Antriebskomponenten der gleichen
Familie (hier SINAMICS)

9 Bestatigen Sie mit "OK".
10 Bestatigen Sie den mdglichen Warnhinweis mit "OK".
11 Schlief3en Sie die HW-Konfiguration ab, indem Sie den Ihr Projekt wird Ubersetzt und im

Mentibefehl Station > Speichern und lbersetzen aufrufen. Projektfenster des SIMATIC Managers wird
das Objekt "Technologieobjekte" platziert.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
Getting Started, 09/2011, A5E00480390-05 21



Lerneinheiten

3.8 7. Schritt: PG/PC-Schnittstelle fiir Zugang zum Antrieb projektieren

3.8

7. Schritt: PG/PC-Schnittstelle fir Zugang zum Antrieb projektieren

Vorgehensweise

Folge Tatigkeit Ergebnis
1 Starten Sie in HW Konfig das Netzkonfigurationsprogramm | NetPro wird gestartet
NetPro mit Extras > Netz konfigurieren.
2 Offnen Sie im HW Katalog die Baumstruktur
Stationen > PG/PC und ziehen Sie eine PG/PC Station per Drag & Drop in das Fenster "Netzansicht".
3 Markieren Sie die neu eingefligte PG/PC Komponente und &ffnen Sie mit
Bearbeiten > Objekteigenschaften... das Dialogfeld "Eigenschaften — PG/PC".
% NetPro - [SINAMICS_GS {Netz) -- C:\Program Files)...\s7proj\Sinamics] M=
%g Metz Eearbeiten Einfiigen Zielsystern  Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe - 8 %
=8 8 S s =3 56 1 w2
WP s ol
ME Suchen: | vt
PROHBUS( 1} Augzwahl der Netzobjekte
FROFIEUS = %2 PROFIEUS-DP
B2 PROFIBUS-PA
<582 PROFINET ID
|S|MATIC 30001 N DE‘*‘E”E” .
ndere Stationen
‘"" ?I.:E-PI'-E :MF‘I.-’DF I'Lecitzno :ESDRI g PGP
op o SIMATIC 300
| ‘m SIMATIC 400
2 2 SIMATIC H-Station
B SIMATIC PC Station
g5 SIMATIC 55
+-[_7 Subnetze
4
=e iergerst oder PC b
(_ | 2 rograrnrmierngerat oder
|| gereit CPSS12(MPI) [# 592 Y
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.8 7. Schritt: PG/PC-Schnittstelle fiir Zugang zum Antrieb projektieren

Folge Tatigkeit Ergebnis
4 Wabhlen Sie im Dialogfeld "Eigenschaften — PG/PC" das Register "Schnittstellen”.

Offnen Sie durch betétigen der Schaltflache "Neu..." das Dialogfeld "Neue Schnittstelle — Typauswahl".
Wahlen Sie "MPI" und bestatigen Sie ihre Wahl mit "OK".

Ligenschaften - PG/PC

Allgemein  Schnittstellen | Zuardnung I

Mame | Tvp | Adrezze | Subnetz

Neue Schnitistelle - Typauswahl

Typ: Industrial Ethernet

PROFIEUS

MHeu... Lozzhen

| k. I Abbrechen Hilfe

(] | Ahbbrechen Hilfe:

Ergebnis: Das Dialogfeld "Eigenschaften - MPI Schnittstelle" 6ffnet sich.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.8 7. Schritt: PG/PC-Schnittstelle fiir Zugang zum Antrieb projektieren

Folge Tatigkeit ‘ Ergebnis

5 Wahlen Sie im Dialogfeld "Eigenschaften - MPI Schnittstelle" die Adresse "1" und das "MPI Netz" aus.
Bestatigen Sie ihrer Eingabe mit "OK".

Eigenschaften - MPI Schnittstelle r>_(|

Allgemein  Parameter l

Adresze; -

Hochste Adresse: 31
Obertragungzgeschwindigkeit: 1.5 Mbitds

Subnetz:

--- micht vernetzt --- Meu... |

Eigenzchaften... |

Lozchen |

Abbrechen Hilfe

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.8 7. Schritt: PG/PC-Schnittstelle fiir Zugang zum Antrieb projektieren

Folge

Tatigkeit

Erg_;ebnis

Wahlen Sie im Dialogfeld "Eigenschaften — PG/PC" das Register "Zuordnung".

Ordnen Sie die MPI Schnittstellenparametrierung im PG/PC der projektierten Schnittstelle zu, indem Sie
die Schaltflache "Zuordnen" betatigen.

Eigenschaften - PG/PC

X]

kMPI Schhittztelle[1]

CPER1Z(FROFIBUS)

.ﬁ.llgemein] Schnittstellen  Zuordnung l
Mizht 2ugecrdnet
Frojekbierte Schnittstellen:
Nare Tup Subtetz

Schnittztellenparametrierungen im PG AP
CPEE12(MPI)

150 Ind. Ethernet - Atheros ARBO0GE . .

[l MPI[1]

(][

Zuordnen |

150 Ind. Ethernet - Marvell Yukon 85... .
Zugeardnet: |
Schiittstelle Parametrierung Subnetz S70nline-
SYOMLIME -Zugriff:
Lo @ T
ok Abbrechen Hilfe

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.8 7. Schritt: PG/PC-Schnittstelle fiir Zugang zum Antrieb projektieren

Ergebnis

Folge Tatigkeit
7 SchlielRen Sie die Konfiguration ab indem Sie "OK" betatigen.

Eigenschaften - PG/PC

.-’-'-.Ilgemeinl Schnittstellen  Zuordnung |

— Micht zugeordnet
Projektierte Schnittztellen:

| Twp | Subnetz

M ame

Schnittstellenparametrierungen im PG AP

CP5512[PROFIBLS)
IS0 Ind. Ethemnet -> Atheros ARSO0GE. .. 1]
|50 Ind. Ethemet -> Marvel vYukon 33...
|50 Ind. Ethernet - Whware Wirkual EE.. & Zuordnen I
Zugeordnet; Lozen |
Schnittstelle | Farametrierung | Subnetz | S¥0nline-
MPI Schnittstelle(1]  CPER12(MPI) MPI1] akctive
S70MNLIME-Zugriff:
< I | B [ skt
Abbrechen Hile

Ok |

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
Getting Started, 09/2011, A5E00480390-05

26



Lerneinheiten

3.8 7. Schritt: PG/PC-Schnittstelle fiir Zugang zum Antrieb projektieren

Folge

Tatigkeit Erg_;ebnis

Damit haben Sie Ihr PG/PC in das MPI Netzwerk eingefligt und die Voraussetzung geschaffen, mit der
SINAMICS Steuerung Daten austauschen zu kénnen.

&% NetPro - [SINAMICS_GS {Netz) -- C:\Program Files\...\s7proj\Sinamics] =3
Metz EBearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht  Extras  Fenster - 8 X
=
=E S w8 Bl
MR & ol x|
=1 Suchen: | #t| o
PROHBUS( ']ﬁ I Auzvahl der Metzobjekte
FROFIEUS =52 PROFIBUSDP
B2 PROFIBUS-PA,
_ +- 58 PROFINET IO
‘SIMATIC 20001y T D‘Eatg'”en _
ndere Stationen
_"“ §1F?I:|I'.2 EMFI."DP I'LZ?:no E\D,-gDRI g PG/PC
oF | : SIMATIC 300
1= ge) 1 SIMATIC 400
2 2 SIMATIC H-Gtation
B SIMATIC PC Station
B SIMATICSS
s SINAMICS_ +-[_] Subnetze
E" 27S120_CU320
1
2 |p iergert oder PC =
(_ | 1 rogramrrergeral oder
| Eereit CPSS12(MPI) % 580 ¥

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.9 8. Schritt: Hardwarekonfiguration in die Zielhardware laden

Folge Tatigkeit Ergebnis
9 SchlielRen Sie die Netzwerk-Konfiguration ab, indem Sie den Mentiibefehl Netz > Speichern und
Ubersetzen aufrufen.
Wahlen Sie "Alles ibersetzen und prifen" aus und bestatigen Sie mit "OK".
Speichern und iibersetzen @
Ubersetzen
+ Alles Ubersetzen und prifen
" Mur Anderungen Ubersetzen
] | Abbrechen Hilfe
10 SchlielRen Sie das Ausgabefenster mit Datei > Schlielen.
11 Schlieen das Konfigurationsprogramm NetPro, indem Sie den Menubefehl Netz > Beenden aufrufen.
3.9 8. Schritt: Hardwarekonfiguration in die Zielhardware laden
Vorgehensweise
Folge Tatigkeit
1 Wechseln Sie zurlick zu HW Konfig
Laden Sie die Hardwareprojektierung in die CPU mit dem Menubefehl Zielsystem > Laden in Baugruppe.
2 Schlieen Sie HW Konfig mit dem Menulbefehl Station > Beenden.
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Prinzipielles Vorgehen
1. Automatische online Konfiguration der Antriebe

2. Offline Konfiguration des Antriebs Servo 03 ohne vollstdndige DRIVE-CLIQ Technologie
3. Offline Konfiguration des Antriebs Servo 02 mit vollstandiger DRIVE-CLIQ Technologie

Automatische online Konfiguration der Antriebe

Folge | Tatigkeit

1 Offnen Sie S7T Config im SIMATIC Manager durch Doppelklick auf das Objekt "Technologieobjekte".
I.J SIMATIC Manager - [SINAMICS_GS -- C:\Program Files\Siemens\Step7\s7proj\Sinamics] =3
% Datei Bearbeiten Einfligen Zielswstem  Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe - 8 X
0= | 2% | < Kein Fiter > | T

=B SINAMICS_GS
= SIMATIC 300(1)
=@ crUTT-20P

- S7-Programm(1)
(E] Quellen
Bausteine
[54 Technologie

B SIMAMICS_5120 CU

< It
Dricken Sie FL, um Hilfe zu erhalten, CP2a1Z{MPL)

Ergebnis: "Technology Objects Management" wird gedffnet. Sind, wie in diesem Beispiel, noch keine
Technologieobjekte konfiguriert, wird S7T Config automatisch gestartet.

Alternativ kdnnen Sie S7T Config auch ohne das "Technology Objects Management" starten. Markieren Sie das
Objekt "Technologieobjekte" und wahlen Sie den Menibefehl Extras > Technologie projektieren.

2 Speichern Sie die aktuellen Projektdaten indem mit dem Menubefehl Projekt > Speichern und alles neu
Ubersetzen.
3 Wechseln Sie in den Online Modus mit dem Menibefehl Projekt > Mit ausgewahlten Zielgeraten verbinden.

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge

Tatigkeit

Offnen Sie im Projektnavigator die Baumstruktur SIMATIC 300(1) > Technologie > S120_CU320.
Doppelklicken Sie auf "Automatische Konfiguration".

== S57T Config - CPU31xTF

Projekt  Bearbeiten Einfigen  Zielswstem  Ansicht

Extras Fenster Hilfe

oo % e[ sata|"s | | 2] | R[Sl | (=] [=]]

=& CPU3LxTF
- % Einzelantriebsgerat einfiigen
=Bl SIMATIC 3001}
- <J=E Technologie
-] ACHSEN
[#1-_] EXTERNME GEEER
-] BAHNOBIEKTE
[ KURVENSCHEIEER

=, 5120 cuzzo

» [Ubersicht
B Kommunikation
[+ » Topalogie
4P Contral_Unit

[#-_] BEOBACHTEM

| =] ]| % [l o] ]

’._" Automatische Konfiguration

x

Technologie I

I?I . Alarme == Symbaolbrowser E Auzgabe Zielsystem |E Ausgabe iibersetzen / priifen |

Stelt auf dem markierten Gerat den Auslieferungszustand wisder her,  |CPSS12(PROFIEUS) Online-Modus

Im Dialogfeld "Automatische Konfiguration" klicken Sie "Konfigurieren".
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge

Tatigkeit

Stellen Sie den Antriebsobjekt-Typ fiir beide Motoren auf "Servo" und bestatigen Sie mit "Anlegen”.

Automatische Inbetriebnahme

wiahrend der automatizchen Inbetriebnahme wurden Komporenten gefunden, die nicht
eindeutig einem Antriebeobjekt-Typ zugeordnet werden konnen,
Bitte wahlen Sie fur die Komponenten den Antriebzobjekt-Typ aus, der angeleat werden zall.

Worbelegung fur alle K.omponenten;

Komponente Antriebsobjekt-Typ | Identifikation

Artriek 1 Serva j Erkennung dker LED

Artriet 2 Serva j Erkennung dker LED

Anlegen Hilfe:

Die beiden Antriebsobjekte werden automatisch angelegt und vorkonfiguriert.
Die Konfigurationsdaten werden ins PG hochgeladen.

Hinweis:

Der fur dieses Dokument zugrunde gelegte SINAMICS Trainings Case besteht aus zwei unterschiedlichen
Motorentypen. Einer der beiden Motorentypen verfligt iiber die DRIVE-CLIQ Technologie. Der zweite Geber ist
Uber SMC20 angeschlossen, deshalb erkennt DRIVE-CLIQ, dass ein zweiter Geber vorhanden ist und legt
diesen an. Der zweite Motor kann jedoch nicht automatisch konfiguriert werden.

Klicken Sie auf "OFFLINE gehen", um in den Offline-Modus zu wechseln.

Automatisch konfigurieren f5_<|

i:') Automatische Konfiguration beendet
e,

Bitte denken Sie daran, zusatzlich die Projektierung der Motoren an folgenden
Einzpeisung und Antrieben durchzufihren:

SERVD_03

Gehen Sie dazu offine und durchlaufen Sie den Assiztenten am entzprechenden Antrieb
und Einspeizung, um enweiterte Eigenschalten [z.B. Metzfilter] zu konfigurieren.

YWollen Sie OFFLIME gehen?

OFFLINE gehen | OMLINE Bleiben

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Offline Konfiguration des Antriebs Sevo 03 ohne vollstandige DRIVE-CLIQ Technologie

Projektieren Sie den Antrieb "Servo_03".

Folge

Tatigkeit

Offnen Sie im Projektnavigator die Baumstruktur SIMATIC 300(1) > Technologie > S120_CU320 > Antriebe >

Servo_03 und doppelklicken Sie auf "Konfiguration".

= % Getting Started CPU3LTT
® | Einzelantriebsgerat einfiigen
=Bl SIMATIC 300{1)
- Technologie
+-_] ACHIEM
+-__] EXTERME GEBER
+-_] BAHNOBIEKTE
+ _| FLURVENSCHEIBEM
=-fllg s120_Cuzzo
» Ubersicht
+- M Kommunikation
+- » Topologie
+ [ cu_s_oo4
+-_] Einspeisungen
+-_] Ein-jAusgabe-Komponenten
—1-_] Antrisbe
% Antrieb einfigen
+- [ SERMO_0Z
- f SERMO_03
W rive Mavigator

» Steuerlogik
+-- 3 Steusrung/Regelung

bt S TP Y W

Technologie
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge | Tatigkeit
2 Klicken Sie auf " DDS Konfigurieren...", um die Konfiguration zu starten.
¥= STT Config - SINAMICS_GS - [SINAMICS_S120_CU320.SERVO_03 - Konfiguration] =3
@ Projekt  Antrieb  Bearbeiten  Einfligen  Zielsystem  Ansicht  Extras Fenster  Hilfe - 8 X
= ] = _
D&% &) 4|5 @] ]| W] %] %% | -i-]sa]oka] % |7 | BR|EE| | | F[n[3
5 Dlatensatzumschaltung Antrigbzdatenzatz: DDS 0 DDS Konfigurieren... I DDS Hinzufligen... _D
sinblenden Eefehlsdatensatz: COS 0 I COS Hinzufiigen... | [
K.onfiguration ]Anlriebsdatensétze] Befehlzdatenzatze | Einheiten | Bezugsparameter | Spernliste
Mame: SERVO_03 Antriebsabiekte Typ: SERHOT] A
Antriebsobjekt-br.: |3 Fiegelungzart.; Drehzahlregelung [mit Geber)
[ BRIVELT | PROFIBUS Telsgramm: SIEMENS Telegramm 105, P
SERWO_03 Motor_Module_3 [Leistungsteil] SERWO_03.Encoder_5 [Geber 1]
o F.omponentennummer: 3 Fomponentennummer Sk
5 i Leiztungsteil Typ: Double Matar Module (2] | Geberauswertung:
Bestell-hr.: BSLIT20-2TE13 08 | Ty
Leiztungsteil-E emes zungs stram: 300 Aeff Bestel-Nr:
Leigtungsteil-Bemessungsleiztung: 1.60 kM
Aktuelle Betriebzwerte Leistungstei =
Gebertyp: rotatorizch, 204
Bestell-Mr.:
SERWO_03.Motar_E [Motor) Motordaten _
e =7 Aufloesung:
. ynchronmatar
AT Geberdatensatz Murnrmer:
Bestell-Mr.: TFEFOZ22-RAK 7 2 udn
Direhzahl: EO00.0 1min B
Drehmoment: 0.ED Mm
Strann: 1.40 Aeff
Bremse vorhanden: Mein
kotordatenszatz Murnimer: a
- o
< | >
4:3 | | | | | % € Schlieben Hilfe
fy SERVO_03
EI = Symbolbrowser | B Fehler Konfigdaten
Driicken Sie F1, um Hife zu erhalken, Offline-Modus
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge | Tétigkeit
3 Ubernehmen Sie die Voreinstellungen und klicken Sie auf "Weiter >".
Konfiguration - SINAMICS_5120_CU320 - Regelungsstruktur,
_ Antrieb: SERVO_02, DDS 0
L eiztungztel
[JMatar Funkhonzmodule
[Motorhaltebremse [ Enmeiterter Sollvwertkanal
[1Geber | Technologiereqgler
[IProzeszdatenaustauzc [ Eirfachpositionierer
[1Zusammenfassung [ Emmeiterte Meldungen/Obenwachungen
Fegelung
Sollwert o]
—_— O_ h egelung ] _K
A
|
Regelungzart:
Drehzahlregeling [mit Geber] ﬂ
Drehzahliztwertaufbereitung
| Wieiter » | Abbrechen Hilfe
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge | Tatigkeit
4 Das Leistungsteil verfugt iber DRIVE-CLIQ Technologie und wurde bereits richtig konfiguriert.
Uberprifen Sie die Bestellnummer und klicken Sie auf "Weiter >".
Konfiguration - SINAMICS_5120_CU320 - Leistungsteil
IR egelungzstruktur Antrieb: SERVO_03, DDS 0
F.onfigurieren Sie die Leistungzteil-Komponente:
[Jtdatar
[Otdatorkakebremse K.omponenten Marme: |MDth_MDdU|E_3
Gekber .
Ansch 3 -
[OFrozezzdatenaustauszs e |DE 510 720V J
[Jusammenfazsung E nbwarmmungzart; |Ir'|terr'|e Luftkiikiung ﬂ
Bauart; |D|:-u|:||e b otor Modules j
[ Mur Double Motor Modules mit freien Anschluszen anzeigen
Auswahl Leistungsteil:
Bestell-Mr. =~ Bemezsun... | Bemessun... | Ausfuibrung
BSL3120-2TE 1 3-0lis B ki 38 L34
BSLI120-2TE15- O 2.7 khwf Bh/EA DCAAC
BSLI120-2TE21 Dt 4.8 kW 94794 DCAAC
BSLI120-2TE21 -Bhn 9.7 khw 184 /184 DCAC
45 2
< Zuruick, | Wieiter > | Abbrechen Hile
5 Der flr dieses Dokument zugrunde gelegte SINAMICS Trainings Case verfugt Uber kein aktives Einspeisemodul.

Bestatigen Sie den Warnhinweis zur Verdrahtung des Betrieb-Signals mit "SchlieRen".
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge | Tétigkeit
6 Klicken Sie auf die blaue Schaltflache und wéahlen Sie im Kontextmeni TB30_04 den Digitaleingang 0,
der dem Parameter r4022 Bit 0 entspricht. Klicken Sie danach auf "Weiter >".
Konfiguration - SINAMICS_5120_CU320 - Leistungsteil BiCo
[ egelungsstuktur Antnieb: SERVO_D3, DDS 0
[w] L eistungzteil
L eistungzteilanzchluss
[CJtdator Einspeizung in Betrieb
[Qtdotorhaltebremse Antrieb in
CGeber | 1] — Betrieb
[(]Prozessdatenaustausc w i &
C<uzammenfazzung 1
CU_S_004 y —
TB30_04

r40ZZ: BitD, COJB0: TE30 D Status: : 1) (1=High | O=Low)

r4022: Bitl, COJB0: TE30 Digitaleingange Status: : DI 1 {x481.2) (1=High [ 0=Low

r402Z: Bit2, COJBO: TE30 Digitaleingdnge Status: : DI 2 (®481.3) (1=High | O=Low)

r4022: Bit3, COJB0: TE30 Digitaleingange Status: : DI 3 {x481.4) (1=High [ 0=Low)
<
— Weitere Yerschalbungen...

,_-‘ .
i 4
.
< Zurick Weiter > Abbrechen Hilie
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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Folge | Tatigkeit

7 Der Motor ohne vollstandige DRIVE-CLIQ Technologie ist am Anschluss X2 des Leistungsteils angeschlossen.
Klicken Sie auf "Weiter >".

Konfiguration - SINAMICS_5120_CU320 - Leistungsteilanschluss

IR egelungzstruktur Antrieb: SERVO_03, DDS 0

WL eiztungzteil
[WLeiztungztel BiCo

F.onfigurieren Sie die Leistungstellanzchilzse fur daz
Double Maotor Module BSL3T20-2TE1 304 [LLn =34 ]

[Jtdatar
CMatarhalkebremse " -» yerwendet von  SERWO_02
[Geber Matar:  Mator_SMI_3

[OFrozezzdatenaustauszs

TFK.F 022wk F-nl
£uzammentassung w-wlay

.................................

[
[

< Zuruck | Wieiter » | Abbrechen Hilfe
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge | Tétigkeit
8 Wahlen Sie aus der Motorliste den richtigen Motor aus. Um die Auswahlmdglichkeit zu aktivieren,
missen Sie die Auswahlflache "Standardmotor aus Liste auswahlen" markieren.
Der im SINAMICS Trainings Case eingesetzte Motor ist 1FK7022-xAK7x-xxxx. Priifen Sie dies anhand der
mitgelieferten Unterlagen bzw. tiber das Typenschild des Motors (unterer Motor - blaue Zahnscheibe).
Wahlen Sie den entsprechenden Motor aus und klicken Sie auf "Weiter >".
Konfiguration - SINAMICS_S120_CU320 - Motor,
¥R egelungsstruktur Antrieb: SERWO_03, DDS 0, MDS 0O
[w]L eistungzteil
[W]Leiztungsteil EiCo F.onfigurieren Sie den Motor;
[W]Leistungzteilanzchiuzs Motor Mame: Mator_B
CMotorhaltebremse " Matar mit DRIVE-CLID-Schnittstelle
[1Geber r
[Prezessdatenaustause {* Standardmator aus Liste auswahlen
[(JZuzammenfaszung
" Maotordaten eingeben
kdatartup: |‘I FE¥ Synchronmotor j
Auzwahl Motar;
Bestell-Mr. | Bemessun.. | Bemessun.. | Bemessun #
TFEFOT T bk 2t BOO0 Udmin 0.08 Mm 054
TFEFOT T -k Tt BOO0 Udmin 0.08 Mm 0854
£ > TFE 7O Dbk -t BOOO Udmin - 016 MNm 05A
o o TR 70T Bsds k. Fat-sim G000 Wdmin 016 Mm 085 A —
TR FOZ2-wb k2w G000 Udmin - 0.6 Mm 1458
1F wa  BOOOL, 0.6 MNm A
TFE 7032 mdF 2u-sim 000 Udmin 1 Mm 164
TR 7032 mbk Tt G000 Udmin 0.8 M 134
TFEFO33- b 2 3000 Udmin 1.2 Mm 28
TFE T3 3-wb k. F s G000 Udmin - 0.9 Mm 154
TFE 7034w F 2u-sim 000 Wimin 1.45 Mm 184
TR 7034 dk Tt G000 Udmin 1 M 134
TFE 7040k Tt G000 Udmin - 1.1 Mm 1754
1FK FMAT ety F P AN drrin 2 F B L bt
< | =
£ Zuriick, | Wieiter » | Abbrechen Hilfe
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge | Tatigkeit

[W]Reoelungzstktur
[WLeiztungzteil
[WLeiztungztel BiCo
WLeiztungztelanzchluzs
[wbdatar

WM ctorhalisbremse |
[OGehber
[OFrozeszdatenausztauzc
OJZuzammenfazzung

[
[

9 Wabhlen Sie "Keine Motorhaltebremse..." und klicken Sie auf "Weiter >".

Konfiguration - SINAMICS_5120_CU320 - Motorhaltebremse

&ntrieb: SERVO_03, DDS 0

Aktivierung Matarhaltebremze ;

" Maotarhaltebremse vensenden [intern oder extern)

* ¥ eine Motorhaltebrermse venwender

kdataren mit intermer Matarhaltebremze :

TFE P e-m-w B
TFE P mmsms-snH =

kataren ohne interme Matarhaltebremze

TFE P r - din
L A e B

Haltebremse F.onfiguration;

r

£ 2urick, | Wieiter » | Abbrechen

Hilfe
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge | Tatigkeit
10 Wahlen Sie "Standardgeber aus Liste auswahlen" und wahlen Sie 1FK7xxx-xxxxx-xAxx aus.
Prifen Sie dies anhand der mitgelieferten Unterlagen, bestatigen Sie mit "OK" und klicken Sie auf "Weiter >".
Konfiguration - 5120_CU320 - Geber
[ Fegelungsstuktur Antrieb: SERVO_03, DDS 0, MDS D
Leigtungsteil
Le!stungsteil BICO
Leistungstellanzchluss  \Welche Geber michten Sie verwenden?
bd atar
Motarhalebremse v Geber1 [ Geber2 [~ Geber3
Geber |
] Prozezsdatenaustausc Geber 1
[1Zuzammenfazzung
Geberauzwertung: ISM_4 ;1
Geberauswahl iiber Motor-Bestellnummer
Fiir den ausgevashlten Listenmotor stehen die unten aufgelisteten Geber zur Werfligung.
WWahlen Sie uber die Motar-Bestellnummer den zugeharigen Geber aus.
< Suzwahl Motargeber:
Eestell-hr. Gebert Auflgzun Codenummer
remental CAD 8 2001
TFE F-sm-wE w EnDat absolut 2043 5/R 2051
TFE P-sm-ulGwn EnDat absolut I25/R 2052
TFE P-sms-uH wa EnD at absolut B125/R 2053
TFE P EnDat absolut 165/R 2054
TFE T it it S i Rezalver n-Speed 1003
; TFE T -t T it Rezalver 1-5peed 1001
i i i’ | l
OF. I Abbrechen
< Zuriick I wieiter » I Abbrechen Hilfe
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge

Tatigkeit

11

Stellen Sie den PROFIdrive-Telegrammtyp auf "SIEMENS Telegramm 105" und klicken Sie auf "Weiter >".

Konfiguration - 5120_CU320 - Prozessdatenaustausch (Antrieb)

W] Fegelungzstuktur Antrieb; SERVO_03, D05 0
Leigtungsteil
Leigtungsteil BiCo

#Leistungsteilanschluss Wiahlen Sie den PROFIdrive-Telegrammipp aus:

[~
|

Hirweige:

an der Regelungsbaugruppe.

< Zurlick, | Weiter » | Abbrechen

1. Die PROFldrive-Frozessdaten werden entzprechend dem
gewshlten Telegrammiyp auf BiCo-Parameter verschaltet, Diese
BiCo-Parameter konnen nicht nachtraglich verandert werden.

b otor
Matarhaltebremse [105] SIEMENS Telegramm 105, P=D-10/10
Geber
CJ<uzammentazzung
Lange MWorte]
Eingangzdaten/lsthwerte:
AuzgangzdatensSollwerte:

2. Digze Daten betreffen daz Interface 1 gemal den Einztellungen

Hilfe

CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge

Tatigkeit

12

Klicken Sie auf "Fertig stellen", um die offline Konfiguration des Antriebs zu beenden.

Konfiguration - SINAMICS_5120_CU320 - Zusammenfassung

[w] R enelungzstruktur

[w] Leiztunigztel

[w] L eizturngztel BiCo

[v] L eiztunigzteilanzchluss
[w] b atir
[w]tdctorhaltebremse

[w] Geber
[w]Prozeszdatenaustazc

| .8

s &

W
.

Folgende Daten des Antriebs zind eingegeben:

R egelungzztruktur:
Regelungzart: Drehzahlregelung [mit Geber]
Leiztungstei-k.omponente;
K.omponenten Mame: katar_Module_3
F.omponenten Typ: Double Motor Module
Bestell-r.: BSLA120-2TET 3-0dmx
Bemessungsleistung: 1.6 k'
Bemessungsstrom: 34 7 3 A
Leiztungstei BiCo;
p3E4 Bl Einzpeizung Betriebist verzchalket mit:
TB30_04, r4022 BitD, CO/EO0 TE30 Digitaleingange Status DI 0
[+481.1] [1=High / O=Low]
Leiztungstelanschluss:
% Ll {u]
botor Mame: Motor_E
Matar Typ: 1FEF Synchronmotar
Bestell-tr.: TFE FOZ2-mbb Fw-wm
Bemezzungzdrehzahl: BO00 L /min
Bemezsungzdrehmoment: 0.6 Mm
Bemessungzstrom: 1.4 4
Anzahl paralleler Primarteile: 1
Motorhaltebremse:
totorhaltebremsze: nicht vorhanden
Geber:
Mame Geber 1: Encoder_5
Bestell-tr. Geber: 1R mw-smmmm-st
Gebertyp Geber 1: 2048, 1 Vpp. A8 C/D R
Prozezsdatenaustausch PROFIBUS [Antrieh]:
PROFIBUS FZD Telegramm: SIEMEMS Telegramm 105,
FZ0-10/0 [105)

Text in Zwizchenablage kopieren

< 2urick,

Abbrechen Hilfe |

13 Die offline Konfiguration des Antriebs ist abgeschlossen. Schlieen Sie das Dialogfeld mit "SchlieRen".
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge | Tatigkeit

14 Offnen Sie im Projektnavigator die Baumstruktur
SIMATIC 300(1) > Technologie > S120_CU320 > Antriebe > Servo_03.
Wahlen Sie im Kontextmenii den Eintrag Expertenliste.

15 Wahlen Sie Parameter "p210" und tragen Sie "400" ein.

CU320.SERVO_03 - Expertenliste]

wm  Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe

| X2 | Bl ®f s | ke o] ] 5| 25 L] 1 =2 [
G| || 7| [r210 || wl=le])| § s
Expertenliste l
Parameter D | + jParameterten‘t Einhe'rt
199[0] I Antriebsohjekte Name g3
r200[0] P Leiztungsteil Codenummer aktuel 10001
p201[0] P Leistungsteil Codenummer 10001
r203[0] P Leistungsteil Aktueler Typ [100] SINAMICS S
r204[0] P jLeistungsteil Hardware-Eigenzschaf 2001H
r206[0] + Leiztungsteil Bemessungsleistung, 1.60 KW
r207[0] j Leiztungsteil Bemessungsstrom, Ty 3.00 Aeff
r203 Leiztungsteil Metznennspannung (400 Weff
r209[0] j Leiztungsteil Maximalstram, Katalog 6.00 Aeff
p210 Gergte-Anschlussspannung I W
p251[0] P Leistungsteil Lifter Betriehsstunde O h
p27a Zwyischenkreizspannung Unterspa 0 W
R2E7[0] j Erdzchluszuberwachung Schyelle 5.0 Y
r2g9 Leistungsteil Ausgangsstram maxi |6.00 Aeff
p290 Leistungsteil Unerlastreaktion [0] Ausgangsstrom oder Auszga ﬂ
r293 Ci; Leistungsteil Warnschyelle o 0O oC
p294 Leistungsteil Warnung bei 12t-Ukerl |95.0 Y
p295 Lifternachlaufzet u] =
r296 Iwyischenkreizspannung Unterspa (5380 W
0T T o P 1w cirar =y n
<

Das Smart Line Module und das Motor Module des SINAMICS S120 Trainings Case ist speziell fir den Betrieb
am 230V-Netz umgeristet. Aus diesem Grund ist der "Parameter p210" der angeschlossenen Antriebe
abweichend von den Werkseinstellungen auf den beschriebenen Wert zu setzen:

p210 = 400 V Gerate-Anschluss-Spannung SERVO/VECTOR

Die Einstellung des "Parameters p210 = 400V" kann vom SINAMICS Betriebssystem nicht berechnet werden und
ist fir den fehlerfreien Betrieb des SINAMICS S120 Trainings Case am 230V-Netz vorgegeben.

Wahlen Sie Parameter "p1248" und tragen Sie "244" ein.
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Offline Konfiguration des Antriebs Sevo 02 mit vollstandiger DRIVE-CLIQ Technologie

Projektieren Sie den Antrieb "Servo_02".

Folge | Tatigkeit
1 Offnen Sie im Projektnavigator die Baumstruktur SIMATIC 300(1) > Technologie > S120_CU320 > Antriebe >
Servo_02 > und doppelklicken Sie auf "Konfiguration", um die Offline Antriebskonfiguration zu 6ffnen.
2 Klicken Sie auf "DDS Konfigurieren...", um die Konfiguration zu starten.
%- 57T Config - SINAMICS_GS - [SINAMICS_S120_CU320.SERVO_02 - Konfiguration] (=03
@ Projekt  Antrieb  Bearbeiten  Einfiigen  Zielsystem Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe - 8 x
D || 6% | S| 52| ][ ¥]]| 2|5 | 4| sdalda] ||| | 25| | BE|6SIGH | 3| = |in]=|iw = |8
I
= @ SIMAMICS_G Dt i halt Antriebsdatenzatz: DDS 0 DDS Konfigurieren... [DDS Hinzufiigen...
1 Einzelant v _a;nsg zumzchaltung = UL _
= SIMATIC EinhiEnden Befehlzdatenszatz: CDS 0 CDS Hinzufiigen... A
= Tech
-5 ¢ Konfiguration ]Antriebsdatensétze] Befehlsdatenszatze | Einheiten | Bezugsparameter | Sperliste
: j i Mare: [SERVD_02 Antriebsabijekte Typ: SIERHD (i) 4
= ﬂ, 9 Antriebsobjekt-Nr.: |2 Regelungsart.: Drehzahiregelung [mit Geber)
DRIVE-CLIG | PROFIBUS Telagramm: Freie Telearammpraojektienin:
B
g
- SERYO_02 Motor_Module_2 [Leistungsteil] SERYO_02 Encoder_8 [Geber 1]
+ E e K.omponentennummer: 2 |Komponentennummer Shd=:
g a Leistungsteil Typ: Double Matar Module (1] | Geberauswertung:
Bestell-Mr.: BILI20-2TEN 30 Ty
Leistungsteil-Bemessungzstom: 300 Aeff Bestelir:
Leistungsteil-Bemessungsleistung: 1.60 k!
Aktuelle Betriebswerte Leistungsteil =
Gebertyp: rotatarizch, 512, 1 Vpp, A/B. |
Bestell-Mr.:
SERYO_02 Motor_SMI_3 [Motor) M )
; 1FKT Synchronmotor (237) fullozsung
et Singleturn-Aufloesung: v
- Aok AT A T
+-[_7] BEOBACI < ¥
= = | E | E | | (5] schiispen Hilfe
@ SERWO_03 pfy SERVO_02
él = Symboalbrovser E Fehler Konfigdaten ] E BicoServer]
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalken, Offline-Modus
3 Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 15, wie beim Antrieb "Servo_03".
Das Leistungsteil verfiigt Gber vollstdndige DRIVE-CLIQ Technologie und wurde bereits richtig vorkonfiguriert.
Der richtige Motor und der richtige Geber sind bereits eingestellt.
Nachfolgend werden die Abweichenden Projektierungsschritte beschrieben.
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge | Tatigkeit

4 Der Motor mit vollstandiger DRIVE-CLIQ Technologie ist am Anschluss X1 des Leistungsteils angeschlossen.

Konfiguration - SINAMICS_5120_CU320 - Leistungsteilanschluss

W Fegelungsstuktur Antieb: SERYO_02, DDS 0
Leiztungsteil
Leiztungsteil BiCo

Kaonfigurieren Sie die Leistungsteilanschllizsze flr das
Double Motor Module BSL3120-2TE13- 08w [ILn =34
[kdatar

[k atorhaltebrenze
[1Geber
[1Prozessdatenaustausc
[(J€uzammenfazzung

i - wenmendet von SERWO_03

tdatar: tatar_B
TFEFOZ2- Ak Tt

|~
|

< Zuriick | Wiaiter » | belechen| Hilfe

Damit ist die Offline-Konfiguration der Antriebe abgeschlossen.

5 Offnen Sie im Projektnavigator die Baumstruktur SIMATIC 300(1) > Technologie > S120_CU320 >
Kommunikation, um die Telegramm-Konfiguration zu starten.
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge | Tatigkeit
6 Im Dialogfeld "SINAMICS_S120 - Telegrammkonfiguration" priifen Sie, ob fiir beide Antriebe der Telegrammtyp
auf "SIEMENS Telegramm 105" eingestellt ist und klicken Sie anschlieRend auf "Telegramm mit HW-Konfig
abgleichen: Adressen einrichten", um die Telegrammadressen in den Spalten "Eingangsdaten" und
"Ausgangsdaten” festlegen zu lassen.
IF1: PROFIdive PZD-Telegramme | IF2: F’ZD-TeIegramme]
Fommunik.ationzzchnittztelle: PROFIEUS - Control Unit Integrierte Eommunikationsschnitistelle (zoklizch)
Die PROFIzafe-Kommunikation erfolgt Uber diese Schnittstelle
Die PROF|drive-Telegramme der Antriebsobjekte werden in der folgenden Reihenfolge bertragen:
Die Eingangsdaten entzprechen der Sende- und die Augsgangsdaten der Empfangsrichtung des Antriebsobije
Master-Sicht:
Eingangsdaten Ausgangsdaten
Objekt | Antriebsobjekt | -Hr. Telegrammtyp Linge | Adresse | Lange | Adresse
1 SERVWO_02 2 SIEMENS Telegramm 105, PZD-10/10 E* 10 280,299 10 280,299
2 |SERVO_O03 3 SIEMENS Telegramm 105, PZD-10M10 E* 4 10 280279 10 280279
3 | TBE30_04 4 Freie Telegrammprojektierung mit BICO ] —_ ] —_
4 | Control_Unit 1 Freie Telegrammprojektierung mit BICO ] —_ ] —_
ohne PZDs {(kein zyklischer Datenaustausch)
Telegrammkanfiguration anpassen - YWerschaltungen/Diagnose Telegramm mit Hw-Konfig abgleicl
< >
Schligfen Hilre
7 Priifen Sie, ob flr alle Telegramme gliltige Adressen eingetragen sind und schlieen Sie das Dialogfeld.
8 Wabhlen Sie den Meniibefehl Projekt > Speichern und Anderungen {ibersetzen, um das gesamte
Technologieprojekt zu speichern und zu Ubersetzen.
9 Wabhlen Sie den Menlbefehl Projekt > Mit Zielsystem verbinden, um in den Online Modus zu wechseln.
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3.10 9. Schritt: SINAMICS-Antrieb in S7T Config projektieren

Folge

Tatigkeit

10

Auf dem PG/PC befindet sich die gewiinschte Projektierung.

Wahlen Sie den Menlbefehl Zielsystem > Laden ins Zielsystem, um die Projektierung in die Antriebe zu
Ubertragen. Bei Bedarf klicken Sie im Dialogfeld "Online / Offline-Vergleich" auf "<== Laden ins Zielgerat",
um die Projektierung zu tbertragen.

Online- / Offline- Vergleich f'5_<|

Diie Konfiguration von SINAMICS _S5120_CU320 [ DVCU 3205 ) online unterscheidet sich vom offline
gespeicherten Projekt. Folgende Unterschiede wurden erkannt:

|0fﬂine |Unterschiede
Topologie online Topologie Projekt
Cl_S_004 Cl_S_004

‘wierden diese Unterschiede nicht abgeglichen. so kann die Online-D arstellung unvallstandig sein.

Abgleich durch :
<== Laden inz Zielgerat | Uberschreiben der Dater im Ziglgerat

Laden inz PG ==> | Uberschreiben der Dater im Projekt

E = wird empfohlen, die Funktion 'Laden in Zielgerat’ durchzufiihren.

SINAMICS_5120 CU320

11

Bestatigen Sie die Sicherheitsabfrage mit "Ja".

12

Schlielen Sie das Dialogfeld "Online / Offline-Vergleich" mit "SchlieRen".

13

Wahlen Sie in S7T Config den MenUbefehl Projekt > Vom Zielsystem trennen, um in den Offline Modus zu
wechseln.
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3.11 10. Schritt: Achsen in S7T Config projektieren

3.1

10. Schritt: Achsen in S7T Config projektieren

Wichtige Information

Mit S7T Config legen Sie in diesem Schritt ihre Technologie-Objekte (z. B. Achsen) an.
Mit dem "Technology Objects Management" erzeugen Sie fir jedes Technologie-Objekt
einen Technologie-Datenbaustein. Sie durfen die Technologie-Datenbausteine nicht
kopieren, nur so ist die eindeutige Zuordnung zwischen Technologie-Datenbaustein und
Technologie-Objekt gewahrleistet.

Vorgehensweise

Folge

Tatigkeit ‘ Ergebnis

1

Offnen Sie im Projektnavigator die Baumstruktur SIMATIC 300(1) > Technologie > ACHSEN und
Doppelklicken Sie auf "Achse einfligen".

#= 57T Config - Getting Started CPU317T

Projekk  EBearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht  Extras Fenster  Hilfe

| ||| 2 (@] o]]| X2l | 2ul#f | ||l

x

J £ J s

E--g Getking Started CPU317T
- % Einzelantriebsgerat einfigen
=-B] SIMATIC 3001}
- El Technologie
-] ACHSEN
™ Achse einfiigen
[#-_] EXTERME GEEER:
-] BAHNOBIEKTE
-] KURVENSCHETBEN
- fllg 5120_cuzzo
[¥-_] BEQOBACHTEN

Technalogie I

== Symbalbrowser I

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. |CP5512(PROFIRLIS) [0ffline-M %
—

Ergebnis: Das Dialogfeld "Achse einfiigen" 6ffnet sich.
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3.771 10. Schritt: Achsen in S7T Config projektieren

Folge Tatigkeit

’ Ergebnis
Bestatigen Sie die voreingestellte Auswahl der Technologie (Drehzahlregelung, Positionieren) mit "OK".
Achse einfiigen

3 M arne: |.-’-‘«chse_1|

Allgemeines l

Welche Technologie soll venwendet werden?

Autor; |
D reh_zaljlregelung Wersion: ’7
Pozitiohieran
[C1Gleichlauf
1B ahninterpolation

Worhandene Achsen

K.ommentar:

Abbrechen Hilfe

Ergebnis: Das Dialogfeld "Achskonfiguration - Achse_1 - Achstyp" 6ffnet sich.
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3.11 10. Schritt: Achsen in S7T Config projektieren

Folge Tatigkeit ‘ Ergebnis
3 Ubernehmen Sie "Achstyp: Linear, elektrisch". Bei Bedarf klicken Sie "Einheiten konfigurieren”.

Achskonfiguration - Achse_1 - Achstyp

Achstyp Auf dieser Seite kinnen Sie den dchatpp auswahlen.

p 1Y Durch Andern dieses Eintrags kdnhen bereits eingestelite Daten
Antrisbszuordnung A verloren gehen, da sich die Strukbur der Konfigdaten andert.
Geberzuordnung

Geberkantiguration
Zuzammenfagzzung

Achstyp: * lingar

" ratatarisch

&+ elektrizch
" hwdraulizch

 wirtuell

b odus: Standard j

Einheiten konfigurigren

| Weiter » | Abbrechen Hilfe

Bestatigen Sie mit "Weiter".
Ergebnis: Das Dialogfeld "Achskonfiguration - Achse_1 Antriebszuordnung" 6ffnet sich.
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3.771 10. Schritt: Achsen in S7T Config projektieren

Folge Tatigkeit Ergebnis

4 Die Antriebskonfiguration bestehend aus Antrieb und Telegramm kann aus der Hardwarekonfiguration
Ubernommen werden und muss in diesem Dialogfeld nur bestatigt werden. Tragen Sie die
Normierungsdrehzahl und die maximale Motordrehzahl ein (siehe Motortypschild).

Klicken Sie auf "Dateniibernahme vom Antrieb" und Gibernehmen Sie die Einstellungen mit "Weiter".

Achskonfiguration - Achse_1 - Antriebszuordnung

+ Achstyp B Zuordnungspartner [INOUT]*  Zuordnung
Antriebszuordn. .. T |Als & Jid|

" Geberzuordnung 1.8 &81 20_C1320 Adrezzen einrichten
Geberkonfiguration | [ | & sERvo_02.actor ruordnen
Zusammenfassung 3 L iy SERVO_03.Actor frei

Eigenschaften:

PROFIdrive-Telegramm 105
Avzgang P 250
Eingang Pl 250

Dateniibernahme wom Antrieb |

tdatortyp: | Standardrmotor j
Welche Hormierungsdaten wollen Sie einstellen?

I auf maximale Motordiehzahl normieren

Marmierungzdrehzahl: EO00.0 1/min
maximale kotordrehzahl: 10000.0 1/mik
maximales Morment: o MNm

£ Zuriick, | Wwieiter > | Abbrechen Hilfe

Ergebnis: Das Dialogfeld "Achskonfiguration - Achse_1 - Geberzuordnung" 6ffnet sich.
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3.11 10. Schritt: Achsen in S7T Config projektieren

Folge Tatigkeit ‘ Ergebnis
5 Die Geberzuordnung Gbernehmen Sie aus der Projektierung des Antriebs. Klicken Sie auf
"Dateniibernahme vom Antrieb" und Gbernehmen Sie die Einstellungen mit "Weiter".
Achskonfiguration - Achse_1 - Geberzuordnung
 Achstyp 2 Zuordnungspartner [INOUT]* Zuordnung
' Antiebszuordnung % |Ale | & |
Geberzuordnung 1| » Eingabebaugruppe fir Geber ...
Geberkonfiguration 2@ ﬂaS‘l 20_Cuz20 Adressen sinrichten |
Zuzammenfaszung 3 |-EI ] SERYO_02
4 | L Encoder_1 Zuardnen
5 ] SERVO_03
Eigenschaften:
PROFIdrive-Telegramm 105
Avzgang P 250
Eingang Pl 250
Geberverwendung in S¥T Config:
Gebertyp: |.&bsnlutwertgeber ayklizch absolut j
Gebermodus: |Endat ﬂ
tezzzpztem: |Gebersystem ratatarizch ﬂ
Dateniibernahme vom &ntrieb
< Zuriick | Waiter » | Abbrechen Hilfe:
Ergebnis: Das Dialogfeld "Achskonfiguration - Achse_1 — Geberkonfiguration" &ffnet sich.
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.771 10. Schritt: Achsen in S7T Config projektieren

Folge Tatigkeit ‘ Ergebnis

6 Tragen Sie hier die Geberstrichzahl von Ihrem Motortypschild sowie die Anzahl der Datenbits ein.
In unserem Beispiel betragt die Geberstrichzahl "512" und die Anzahl der Datenbits "21".

Achskonfiguration - Achse_1 - Geberkonfiguration

" Achstup Bezugsgroben
' Antiebszuordnung

Geberstrichzahl: 512
+ Geberzuordnung EREISEnes HE
Geberkonfigura... Feinauflgsung: |2D48
Zuzarnrnenfazsung Feinaufidsung |512

Abzolutwert in Gr_=ISTZ:

Datenbreite Absolutwert |21
ohine Feinauflazung:

Weitere Einstellungen

Talerierung des Ausfalls des Gebers, wenn er nicht an der
Regelung beteiligt it

[¥ Geberibenwachung akbiviersn

R e
.‘.‘L’”\%

b,

< Zuriick | wheiter » | Abbrechen Hilfe:

Ubernehmen Sie die Einstellungen mit "Weiter".

Wenn Sie einen anderen Gebertyp verwenden, finden Sie entsprechende Beispiele fur die Konfiguration
des Gebers in der Online-Hilfe von S7T Config.

Ergebnis: Das Dialogfeld "Achskonfiguration - Achse_1 - Zusammenfassung" 6ffnet sich mit den von lhnen
konfigurierten Daten.
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3.11 10. Schritt: Achsen in S7T Config projektieren

Folge Tatigkeit ‘ Ergebnis
7 Beenden Sie die Achskonfiguration mit "Fertig stellen”.
Achskonfiguration - Achse_1 - Zusammenfassung
+ Achstup ' : ) L ;
¥ Antiishszunidnung Alle zur Konfiguration erfordedichen D aten zind eingegeben:
" Geberzuordnung v
- . ame:
" Geberkonfiguration “Achse 1
Zusammenfass. . T echnologie:
- Positionierachse
Achstyp:
- Linearachse
- elektizch
Achsmodus:
- Standard
Antrieb:
- SERVO_02 Actor [5120_CUI320)
Geber:
- SERVO_02 Encodsr_1 [5120_CL320)
Gebertpp:
- 2pklisch abzolut
< Zuriick | Fertig stellen | Abbrechen Hilfe
8 SchlieRen Sie das Meldungsfenster mit "OK". | Die Achskonfiguration mit S7T Config ist beendet.
Hinweis:
Wenn Sie ein Doppelachsmodul verwenden, dann miissen Sie von Schritt 10 die Folgen 1 bis 8 noch
einmal fir die zweite Achse durchfiihren.
Der SINAMICS Vorfiuihrkoffer verfligt Gber ein Motormodul mit Absolutwertgeber und ein Motormodul mit
inkrementellem Geber. Bitte beachten Sie, dass Sie bei der Konfiguration der 2. Achse die richtigen
Einstellungen vornehmen.
CPU 317T-2 DP: Ansteuern eines SINAMICS S120
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3.771 10. Schritt: Achsen in S7T Config projektieren

Folge Tatigkeit

‘ Ergebnis

9 Wiederholen Sie die Folgen 1 bis 4. Der zweite Antrieb besitzt einen inkrementellen Geber mit
Geberstrichzahl 2048. Ubernehmen Sie die Einstellungen mit "Weiter".

Achskonfiguration - Achse_2 - Geberzuordnung

" Achstup

' Antiebszuordnung
Geberzuordnung
Geberkonfiguration
Zuzammenfassung

= Zuerdnungspartner [INOUT]*  Zuordnung

% |Ale R |
1 » Eingakebaugruppe fir Geber...
23 ﬂaS1 20_CU320 Adrezsen einrichten |
3 f SERVO_02
4 '9 ffy sERvO_03
CEncoer 1
Eigenschaften:
PROFIdrive-Telegramim 105
ALEgEng P& 260
Eingang Pl 260

Geberverwendung in 57T Config:

Gebertyp: | Inkrementeller Geber

Gebermodus; |Sinus

Mezszystem: | Geberzystern rotatorizch

D ateniibernahme wom Antrieb

< Zuriick | wheiter » | Abbrechen

LedLel Lo

Hilfe
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3.11 10. Schritt: Achsen in S7T Config projektieren

Folge Tatigkeit ‘ Ergebnis
10 Tragen Sie die Geberstrichzahl 2048 ein und Gbernehmen Sie die Einstellungen mit "Weiter".
+ Achstup Bezugzgroben

" Antiebszuordnung

" Geberzuordnung
Geberkonfigura. .. Feinaufldsung: |E|
Zuzammenfagzzung

Geberstrichzahl: |2D48

Weitere Einstellungen

- Tolerierung des Ausfallz dez Gebers, wenn
er nicht an der Reqgelung beteiigt ist

< Zurlick, | Weiter » | Abbrechen Hilfe

Beenden Sie die Achskonfiguration.

11 Speichern Sie die Konfiguration in S7T Config mit Die Achskonfiguration wird gespeichert und
Projekt > Speichern und alles neu libersetzen. Ubersetzt.
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3.12 11. Schritt: Technologie-Datenbausteine erzeugen

Vorgehensweise

Folge Tatigkeit Ergebnis
1 Wechseln Sie zum "Technology Objects Management".
Bestatigen Sie das erste Meldungsfenster mit "OK" und das zweite mit "Ja".

Falls Sie das "Technology Objects Management" geschlossen bzw. noch nicht gestartet haben,
kénnen Sie es durch Doppelklick auf das Objekt "Technologieobjekte" im Ordner "Technologie"
im SIMATIC Manager 6ffnen (siehe auch Schritt "Konfiguration der Achse(n) mit S7T Config").

Ergebnis: Das "Technology Objects Management" wird gedffnet.

™ §7_Programm(1) (Technologie\Technologieobjekte) -- CPUI1XTF\SIMATIC 300(1)\cPu 317T.... [= |[B]fX]

Technologie-DE Aktualisierungszeit: 18,000 ms

Technologie-Datenbausteine im Bausteinordner (Bausteinliste) |

DE | Symbol | Technologieobjekt | Kommenkar

[
|

Moch nicht erzeugke Technologie-Datenbausteine {vWorschlagsliste) 4+  Erzeugen
DE Symbiol Technologieobjekt | Kommenkar
o —
0
=]

[
|

Andern Sie die DB-Nummern entsprechend der Abbildung, damit diese zum mitgelieferten Beispiel passen.

2 Erzeugen Sie folgende Technologie-DBs, indem Sie alle Die Technologie-Datenbausteine DB 1 bis
Zeilen markieren und auf "Erzeugen" klicken: DB 3 bzw. DB 4 werden angelegt.

e Achse_1

e Achse_2 (wenn vorhanden)

e Trace
e MCDevice

3 Schlieflen das "Technology Objects Management" indem
Sie den Menubefehl Technologieobjekte > Beenden
auswahlen.
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3.13 12. Schritt: Achse aus dem STEP 7-Anwenderprogramm ansteuern

3.13 12. Schritt: Achse aus dem STEP 7-Anwenderprogramm ansteuern

Vorgehensweise

Folge Tatigkeit Ergebnis

1 Offnen Sie im SIMATIC Manager das Beispielprojekt Das Beispielprogramm wird in das Projekt
"\Examples\PROJECT-CPU317T" und kopieren Sie kopiert.
folgende Bausteine in Ihr Projekt:
e OB1

e FB 100 (SimplePositioning)

e FB 401 (MC_Power)

e FB 402 (MC_Reset)

e FB 405 (MC_Halt)

e FB 410 (MC_MoveAbsolute)

e DB 100 (IDB_SimplePositioning)

e AxisData (Variablentabelle zum Steuern der Achse)

Bestatigen Sie den Hinweis "Das Objekt "OB 1" existiert
bereits. Wollen Sie es tberschreiben?" mit "Ja".

Kopieren Sie zusatzlich aus der Symboltabelle des Beispiels
die Eingange (E), Ausgange (A) und Merker (M, MW, MD) in
das Projekt, damit in der Variablentabelle die Symbolik
vollstandig angezeigt wird.

Wichtig: Das Beispielprogramm enthalt nicht die
Datenbausteine DB 1 bis DB 4! Diese
Technologie-Datenbausteine missen Sie in STEP 7

selbst erzeugen (siehe Schritt "Erzeugen der
Technologie-Datenbausteine"), um die Konsistenz zwischen
dem Anwenderprogramm und den technologischen
Objekten zu erhalten.

2 Doppelklicken Sie auf den FB 100, wenn Sie das Der KOP/FUP/AWL-Editor 6ffnet sich.
Programmbeispiel bearbeiten wollen.

3 Wahlen Sie folgende Einstellungen: Sie haben nun eine erweiterte und

. Ubersichtliche Ansicht zum Bearbeiten des
Ansicht > FUP v
nsic ’ STEP 7-Anwenderprogramms.

[ ]
¢ Ansicht > Ubersichten und
e Ansicht > Details.

4 Laden Sie das vollstdndige Anwenderprojekt in die CPU,
indem Sie im SIMATIC Manager den Menibefehl
Zielsystem > Anwenderprogramm laden auf Memory Card
wahlen.

5 Bestatigen Sie das Meldungsfenster mit "Ja". Das STEP 7-Anwenderprogramm befindet
sich in der CPU. Da die
Systemdatenbausteine umfangreicher sind,
kann dieser Vorgang langer dauern

(bis zu mehreren Minuten).
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3.14 13. Schritt: Probelauf

Vorgehensweise

Folge Tatigkeit Ergebnis
1 Doppelklicken Sie auf die Variablentabelle "AxisData" in Es wird Ihnen die Variablentabelle zum
Ihrem Projekt im Verzeichnis "Bausteine". Beobachten angezeigt.
2 Wahlen Sie den Menlbefehl Zielsystem > Verbindung Rechts unten wird der Betriebszustand
herstellen zu > Projektierter CPU, um auf Online zu "Stop" der CPU eingeblendet.
schalten.
3 Wahlen Sie den Meniibefehl Variable > Beobachten, um auf | Die aktuellen Werte der Operanden werden
Beobachten zu schalten. in der Spalte "Statuswert" angezeigt.
Verwenden Sie die Variablentabelle, um die
Steuer- und Statusbits der Anwendung
sowie den Status der Achse zu beobachten.

Vorsicht

Mit den beiden nachsten Schritten starten Sie den Antrieb!

Sie kdnnen den Antrieb durch folgende MaRnahmen wieder stoppen:
Eingang E0.2 (Halt) auf "1" setzen

CPU in den Zustand STOP bringen.

4 Schalten Sie die CPU in "RUN". Rechts unten wird der Betriebszustand
"RUN" der CPU eingeblendet.
5 Fuhren Sie folgende Versuche durch. Beobachten Sie dabei die entsprechenden Ausgangswerte.

e Geben Sie die Achse frei iber E0.0 auf "1" (DriveEnable)

e Fahren Sie die Achse in Position 2 uber E0.4 (Start Position2)
e Fahren Sie die Achse in Position 1 (iber EQ.3 (StartPosition1)
e Halten Sie wahrend der Fahrt die Achse an tber E0.2 (Halt)

e Quittieren Sie ggf. anstehende Stérungen der Achse mit E0.1 (Reset)
Anschlussleiste:

Drive Enable Geschwindigkeit:

Reset
Achse 1: v =100 mm/s

Halt
Start_Position1

Start_Position2

Position1 Position2
0mm 500 mm

< o
' )

Achse 1 -
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3.15

Beispielaufbau

60

Sonderfall - Ansteuern einer virtuellen Achse

Dieses Kapitel beschreibt das prinzipielle Vorgehen und die Besonderheiten beim Ansteuern
einer virtuellen Achse.

Einstellung der Netzspannung
Stromversorgung EIN/AUS \|ﬂ

=

Programmiergerat
(PG) mit

-STEP 7

- S7-Technology

MMC
Betriebsarten-Schalter
/ Integrierte Ein-/Ausgénge flr Technologie

Profilschiene ’>
—
-y PS

PROFIBUS-Kabel zum
Anschluss an die MPI-
Schnittstelle

=

DI DO
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Aufgabe

3. 15 Sonderfall - Ansteuern einer virtuellen Achse

Sie projektieren mit HW Konfig und S7T Config eine Achse.
Anschliel3end verfahren Sie diese Achse mit Hilfe eines STEP 7-Anwenderprogramms.

Die folgende Tabelle zeigt die Besonderheiten bei den auszufiihrenden Lerneinheiten:

Schritt | Lerneinheit Besonderheiten
1 Verdrahten Sie missen keinen Antrieb an die
DP(DRIVE)-Schnittstelle anschlieRen.
2 CPU 317T-2 DP in HW-Konfig projektieren | Keine - siehe Kapitel 2. Schritt:
CPU 317T-2 DP in HW-Konfig projektieren
(Seite 15)
3 Ubertragungsrate an der Keine - siehe Kapitel 3. Schritt:
MPI1/DP-Schnittstelle umstellen und Ubertragungsrate an der
Konfiguration laden MPI/DP-Schnittstelle umstellen und
Konfiguration laden (Seite 17)
4 DP (DRIVE) projektieren entfallt
5 Generierung der Technologie-Systemdaten | Keine - siehe Kapitel 5. Schritt: Generierung
aktivieren der Technologie-Systemdaten aktivieren
(Seite 19)
6 Antrieb in HW Konfig projektieren entfallt
7 PG/PC-Schnittstelle flir Zugang zum Antrieb | entfallt
projektieren
8 Hardwarekonfiguration in die Zielhardware | Keine - siehe Kapitel 8. Schritt:
laden Hardwarekonfiguration in die Zielhardware
laden (Seite 28)
9 Antrieb in S7T Config projektieren entfallt
10 Achse(n) in S7T Config projektieren Siehe Kapitel 10. Schritt: Achsen in
S7T Config projektieren (Seite 48).
Wahlen Sie im Dialogfeld
"Achskonfiguration... - Achstyp": "linear",
"virtuell" und Gbernehmen Sie weiter die
voreingestellten Konfigurationsdaten.
11 Technologie-Datenbausteine erzeugen Keine - siehe Kapitel 11. Schritt:
Technologie-Datenbausteine erzeugen
(Seite 57)
12 Achse aus dem Keine - siehe Kapitel 12. Schritt: Achse aus
STEP 7-Anwenderprogramm ansteuern dem STEP 7-Anwenderprogramm
ansteuern (Seite 58)
13 Probelauf Da kein Antrieb angeschlossen ist,
verwenden Sie die Variablentabelle, um die
Steuer- und Statusbits der Anwendung
sowie den Status der Achse zu beobachten.
Siehe Kapitel 13. Schritt: Probelauf
(Seite 59)

Einsatz des Stationsassistenten

Wenn Sie nach Schritt 1 die T-Station mit Hilfe des Stationsassistenten anlegen, kénnen Sie
die Schritte 2, 3 und 5 in einem Schritt durchfihren und mit Schritt 8 fortfahren.
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3. 15 Sonderfall - Ansteuern einer virtuellen Achse
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Weiterfihrende Informationen

Diagnose/Beheben von Stérungen

Durch falsche Bedienung, inkorrekte Verdrahtung oder widerspriichliche Parametrierung
kénnen Fehler auftreten.

Wie Sie solche Fehler und Meldungen diagnostizieren kénnen, ist im Handbuch
S7-Technology beschrieben.

Service und Support im Internet

Zusatzlich zu unserem Dokumentations-Angebot bieten wir Ihnen im Internet
(http://www.siemens.com/automation/service&support) unser komplettes Wissen online an.
Dort finden Sie:

den Newsletter, der Sie stéandig mit den aktuellsten Informationen zu lhren Produkten
versorgt

die fur Sie richtigen Dokumente Uber die Suche in Service & Support
ein Forum, in welchem Anwender und Spezialisten weltweit Erfahrungen austauschen

Ihren Ansprechpartner fiir Automation & Drives vor Ort Uiber unsere
Ansprechpartner-Datenbank

Informationen Uber Vor-Ort Service, Reparaturen, Ersatzteile.
Vieles mehr steht fur Sie unter dem Begriff "Leistungen” bereit.
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